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Schreibweisen
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2 Aligemeines

Das vorliegende Benutzerhandbuch beinhaltet folgende Themen:
- Elektrische Kenndaten
- Installation
- Inbetriebnahme
- Konfiguration / Parametrierung
Da die Dokumentation modular aufgebaut ist, stellt dieses Benutzerhandbuch eine Ergdnzung zu

anderen Dokumentationen wie z.B. Produktdatenblatter, MaRzeichnungen, Prospekte und der
Montageanleitung etc. dar.

Das Benutzerhandbuch kann kundenspezifisch im Lieferumfang enthalten sein, oder kann auch
separat angefordert werden.

Diese Betriebsanleitung ist auf dem derzeit neuesten Stand gehalten. Da die
TRsystems GmbH/UNIDOR - Produkte einer stdndigen Weiterentwicklung
unterliegen, ist es trotzdem mdglich, dass durch technische Anderungen
kurzzeitige Abweichungen zwischen Gerditeausfiihrung und Betriebsanleitung
vorkommen kénnen. Bitte beachten Sie, dass wir fiir eventuelle Schéden,
welche hierdurch entstehen kénnten, keine Haftung ilibernehmen.

2.1 Geltungsbereich

Dieses Benutzerhandbuch gilt ausschlieRlich fiir das folgende Produkt:
smartDIE-PRO 6
Bestellnummer: 192101000000
Die Produkte sind durch aufgeklebte Typenschilder gekennzeichnet und sind Bestandteil einer
Anlage.
Es gelten somit zusammen folgende Dokumentationen:
- Die anlagenspezifische Betriebsanleitung des Betreibers,
- dieses Benutzerhandbuch,
- sowie evtl. weitere Dokumente die im Zusammenhang mit einer Anlage geliefert wurden.
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3 Zusatzliche Sicherheitshinweise

3.1 Symbol- und Hinweis-Definition

kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmafsSnahmen nicht getroffen

2 bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung oder ein Sachschaden eintreten
werden.

bezeichnet wichtige Informationen bzw. Merkmale und Anwendungstipps
des verwendeten Produkts.

3.2 Erganzende Hinweise zur bestimmungsgemaRen Verwendung

Das System ist ausgelegt fir den Betrieb in Ethernet-Netzwerken mit max. 100 MBit/s, im
Vollduplex Verfahren spezifiziert in der IEC 61158 als CPF2/2 (Communication Profile)

Die technischen Richtlinien zum Aufbau des Ethernet-Netzwerks sind flir einen sicheren Betrieb
zwingend einzuhalten.

Zur bestimmungsgemdfien Verwendung gehért auch:

Dﬂ das Beachten aller Hinweise aus diesem Benutzerhandbuch,

das Beachten der Montageanleitung, insbesondere das dort enthaltene
Kapitel ,,Grundlegende Sicherheitshinweise” muss vor Arbeitsbeginn gelesen
und verstanden worden sein

3.3 Organisatorische MaRnahmen
Dieses Benutzerhandbuch muss standig am Einsatzort des Systems griffbereit aufbewahrt werden.

Das mit Tatigkeiten am System beauftragte Personal muss vor Arbeitsbeginn

— die Montageanleitung, insbesondere das Kapitel ,,Grundlegende Sicherheitshinweise”,

— und dieses Benutzerhandbuch, insbesondere das Kapitel ,Zusatzliche Sicherheitshinweise”,
gelesen und verstanden haben.

Dies gilt in besonderem Malie fiir nur gelegentlich tatig werdendes Personal.
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4 Technische Daten

Fir die Spannungsversorgung aller Hardwarekomponenten mit nur einem Netzteil wird ein
Netzteil mit den folgenden Spezifikationen bendtigt:

- Ausgangsspannung: 24VDC (-15% / +20%)
- Ausgangsstrom: min. 2A / max. 4A

Bei einer getrennten Spannungsversorgung flr das smartDIE-PRO 6 und der Beckhoff Module
werden Netzteile mit den folgenden Spezifikationen bendtigt:

Netzteil flir smartDIE-PRO 6:
- Ausgangsspannung: 24VDC (£20%)
- Ausgangsstrom: min. 1,5A

Netzteil fiir Beckhoff Module:
- Ausgangsspannung: 24VDC (-15% / +20%)
- Ausgangsstrom: max. 4A

Sollte ein Netzteil mit einem Ausgangsstrom von mehr als 4A verwendet

werden, muss die Spannungsversorgung der Beckhoff Module (EP2338-
0001) mit einer 4A Sicherung abgesichert werden, da diese sonst beschddigt

werden kénnen. (sieh hierzu auch Kapitel 4.3.2)

Anwendung. Applikation. Praxis.

Bei der Versorgung aller Hardwarekomponenten mit nur einem Netzteil,
kann es im Falle eines Kurzschlusses an einem der digitalen Aus-/Eingédnge
dazu fiihren dass das smartDIE-PRO 6 mit Ausgeschaltet wird.

4.1 Funktionsumfang

6 Kanalige Werkzeugsicherung mit Lernfunktion und grafischer Ereignisanzeige
Uberwachungsarten:
e Aus (Keine Uberwachung)
e Statisch0
e Statisch 1
e Dynamisch
Uberbriickungsfunktion (intern + extern)
6 Nockeneingdnge
2 Stiickzahler (Gesamtstiickzahl + Losgrosse)
Eingang fur ,Zahler Stop”
Anzeige der aktuellen Hubzahl
2 getrennte Stopp-Ausgange
e Sofort - Stopp
e QOT-Stopp

Systeme. Controls. Sensoren.
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Q. 4.2 Lieferumfang
[ Im dem Standard Lieferumfang des smartDIE-PRO 6 sind folgende Komponenten enthalten:
[ —
o - :
omm Hardwarekomponenten:
z 1 smartDIE-PRO 6 192101000000
™~ 1 smartDIE-PRO 6 Wandhalterung, verstellbar 49970480
omm 1 USB Speicherstick zur Datensicherung 8GB 63095320
E 2 EP2338-0001 EtherCAT Box, 8 dig. Eing. od. 8 dig. Ausg. 781-20065
e Powerkabel (M8 Buchse / M8 Stecker):
= 1 Powerkabel, ZK 2020-3132-0005 (0,5m) 64060143
1 Powerkabel, ZK 2020-3132-0050 (5,0m) 64060135
® Powerkabel (M8 Buchse / offenes Ende):
a 1 Powerkabel, M8-4/0-10 (10,0m) 64060152
G EtherCAT-Kabel (M8 Stecker / M8 Stecker):
= 1 EtherCAT-Kabel, ZK1090-3131-0005 (0,5m) 64060142
3 1 EtherCAT-Kabel, ZK1090-3131-3050 (5,0m) 64060136
g Sonstiges:
1 DIG-E/A Kabel PSA 4eC M8-3/0-10 (10m) 64060141
B 8 M8/3-pol. Kuppl.Stecker *99-3379-100-03* 620001569
G 8 Schutzkappe M8 49250021
= 2 WZS M8-3/07-01 Adapterkabel WZS (0,20m) 507050200002

4.3 Elektrische Kenndaten

4.3.1 smartDIE-PRO 6

Versorgungsspannung:................. 24VDC (+20%)
Stromaufnahme: .....ccooeevvveeeiennnnn. max. 1,5A
CPU e Intel Atom D510 1,66 GHz
RAM: ..ottt 2 GB
Flashmemory:......cccoevvvevcieeecnnenne., 4 GB (Ohne mechanisches Laufwerk)
Betriebssystem:.....cccccvveeiiiiiennns Windows embedded XP
Display: ..cceeeceeeeeeiee e 10,4“ LCD, 1024x768 Pixel, Touch resitiv
Businterface: ......coccceeeeieeeecciieeennns 1 x RJ45 Ethernet (100BASE-TX)

1 x M8-Buchse EtherCAT (100BASE-TX)
(Y - 2xUSB 2.0
AbmessUNgeN:.....c.cccceeeeecveeeennne, 240 x 66 x 215mm (Bx H xT)
Gewicht: ..o, 2200g
Montage:......ccovvveeeee e, Tisch- oder Wandhalterung

Betriebs- / Lagertemperatur: ....... 0..+45°C / -25..470°C (nicht kondensierend)

Systeme. Controls. Sensoren.
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4.4 MaRe und Zubehor

4.4.1 smartDIE-PRO 6

Anwenderhandbuch

Betriebs- / Lagertemperatur: ....... 0..+55°C/ -25..+85°C

Versorgungsspannung:................. 24VDC (-15% / +20%)
Stromeinspeisung/-weiterleitg.: .. max. 4A
Stromaufnahme: .......ccocevveveenneen. Us 120mA

Up typ. 20mA + Last (max. 0,5A/Ausgang)
Businterface: ......coccceevevveeieiciieeennns 2 x M8-Buchse (EtherCAT)
Kanale:....ccooovveeeecieeeeciee e, 8 digitale frei wahlbare Ein- oder Ausgange (M8-Buchse)
Eingangsfilter:......cccoovvevceeecnnenne, 10us
SLOB 0 e, -3..+5V
2LOZ 1 i 11..30V (6mA Eingangsstrom)
Ausgangsstrom:........cccceeeeeeeeeeennn. max. 0,5A
Kurzschlussstrom: ......cccccoeecuveenns typ. 1,5A
AbmesSSUNEEN:....ccccevvveeercieeeenee 30x126 x26,5mm (BxHxT)
Gewicht: oo, 165g
MoONtage:....cocvvvecireee e, 2 x Befestigungslécher g3mm fir M3

2 <<<<<<<<

|
|
;
|
|

4 <<<<<<<<
5
6

Sofort-Stop

OT-Stop

240 »>

‘ 3
|
\ 4
‘ 5
“ 6

0

~—

N

Stop Zahler
; Ext Uberbrackung
l
|
|
|
\ Q
|
| |
|
L ©
| S v
—— Yy e
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4.4.3 Beckhoff Dose (EP2338-0001)

Systeme. Controls. Sensoren.
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5 Verdrahtungsplan

5.1 Gesamtiibersicht

ﬁﬁﬁﬁ

EtherCAT-BOX E/A2

EP2338-0001
‘) Art.-Nr.:781-20065

o o o o o o o o

oooooooo

- em=s-Cokelke

EtherCAT-Verbindungsleitung

Linge = 0,5m
Power-Verbindungsletung

LGnge = 0,5m

2X1090-3131-0005
Art.-Nr.: 64060142

2X2020-3132-0005
Art.-Nr.: 64060143

mmmmmmmmm

Art.-Nr.:781-20065

EtherCAT-BOX E/A1
EP2338-0001

oooooooo

oooooooo

O 0 O O O O atmes
OO0 O O O Gl

6

4 &
fiad el D
= 1 1R Ieis
a
£
|

%
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28x
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5.2 smartDIE-PRO 6

EtherCAT
PIN1= TX+
PIN2 = RX+
PIN3 = RX-
PIN4 = TX-

POWER

ouT IN
2

POWER OUT/IN

PIN1+2 = +24VDC
PIN3+4 = OV /GND
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5.3 Beckhoff Dose (EP2338-0001)

Zubehor:
8x Kupplungsstecker M8/3-pol.
Art.-Nr.: 620001569

@

R

PINi = +24VDC
PIN3 = OV/GND
PIN4 = IN/OUT Signal

EP2338-0001
BECKHOFF

Zubehar:
8x Schutzkappe M8
Art.-Nr.: 49250021
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5.4 Anschlusskabel

1x Power-Verbindungsleitung
ZK2020-3132-0050 (4x0,34mm2)
Lange = 5m

Art.-Nr.: 64060135

1x Power-Verbindungsleitung
ZK2020-3132-0005 (4x0,34mm2)
Lange = 0,5m

Art.-Nr.: 64060143

Anschluss smartDIE PRO POWER OUT Anschluss smartDIE PRO POWER IN
Anschluss EP2338-0001 POWER IN Anschluss EP2338-0001 POWER QUT
2 - weill 4 - schwarz 2 - weill

1 - braun 3-blau 1-braun

- 1 braun +24VDC Us braun j 1
-
- 2 weib +24VDC Up weili )2
r
_ blau oV | GNDs blau )3
=
_34 schwarz v / GNDp schwarz 34
1x Powerkabel smartLINE
' M3-4/0-10 (4x0,34mmz2)
= 5 Lange = 10m
Art.-Nr.: 64060152
1 - braun
Anschluss smartDIE PRO PC POWER IN B
) 3 - blau - OV/GND
2 - weill
24VDC

4 - schwarz - OV/GND
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1x EtherCAT-Verbindungsleitung
ZK1090-3131-3050 (4x0,34mm2)
Lange = 5m

Art.-Nr.: 64060136

1x EtherCAT-Verbindungsleitung
ZK1090-3131-0005 (4x0,34mm2)
Lange = 0,5m

Art.-Nr.: 64060142

Anschluss smartDIE PRO EtherCAT
Anschluss EP2338-0001 EtherCAT IN/OUT
2 - blau-weil3 4 - orange
1 - orange-wei3 3 - blau
R orange-wei3 ™+ orange-weill s 1
o2 blau-weif3 RX+ blau-weif3 i 2
—J = 3 \—
3  blau RX- blau G513
— < ~ 6
_\4 orange - orange ,_4
"/ N ~ Y
1x Adapterkabel fir Werkzeugsicherung
WZS M8-3/07-01 (3x0,34mm2)
Lange = 0,20m
Art.-Nr.: 507050200002
Anschluss EP2338-0001 Anschluss Werkzeugsicherung

4 - schwarz

L1 braun +24VDC braun 7
_— )‘

-3 blau OV / GND blau 5
—_— :}

'\4 schwarz Signal schwarz }1
'
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1x DIG I/O Anschlusskabel PSA 4eC
M3-3/0-10 (3x0,34mmz2)

Lange = 10m

Art.-Nr.: 64060141

Anschluss EP2338-0001 3 - blau - OV/GND

4 - schwarz - Signal
1 - braun - 24VDC

Anwendung. Applikation. Praxis.
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6 Grundbild

Das Grundbild dient der grafischen Ereignisanzeige, sowie der Anzeige der aktuellen Istwerte des
Werkzeugliberwachungssystems. Gleichzeitig dient diese Seite dazu in die entsprechenden
Programmier- oder Parametrier-Masken des Systems zu gelangen.

1 <<<<<<<< 1 <<<<sc<<
2 ) 2 (%

Stop Zahler Sofort-Stop

Ext. Uberbriickung

Anzeige des aktuellen Zustandes der Werkzeugsicherungseingange, sowie der
zusitzlichen Eingénge fiir Stop Z&hler und Externe Uberbriickung

Gleichzeitig kann Uber dieses Feld in die Maske ,,Programmieren” gewechselt werden.
(Einfaches antippen des umrandeten Feldes liber den Touch-Bildschirm gentigt).

Anzeige des aktuellen Zustandes der Nockeneingdnge, sowie der Ausgange fiir Sofort-
Stop und OT-Stop.

Gleichzeitig kann Uber dieses Feld in die Maske ,,Programmieren” gewechselt werden.
(Einfaches antippen des umrandeten Feldes liber den Touch-Bildschirm gentigt).

Zustandes des zugeordneten Nockens.
Anzeige der aktuellen Hubzahl (H/min).
Anzeige der aktuellen Zahlerstandes von Los- und Gesamtstiickzahler.

Durch Antippen eines dieser Felder gelangt man in die ,Parametriermaske” der
Stlickzahler.

e Grafische Ereignisanzeige des gewahlten Werkzeugsicherungseinganges, sowie des
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6.1 Grafische Ereignisanzeige

{uhidor

Die grafische Ereignisanzeige visualisiert den Verlauf des Signalgebereingangs (griine Kurve) sowie

des Nockens (gelbe Kurve).

Der aktuell gewahlte Eingang (1..6) kann (iber die Pfeiltasten (1) rechts neben der Anzeige gewahlt
werden. Der aktuell selektierte Werkzeugsicherungseingang (2), sowie der dazu gehérende

Nocken (3) werden in den Signalzustandsanzeigen mit ,, <<<<<<<<“visualisiert.

1
2 <<<<<CCL

3

4
5
6

Stop Zahler

Ext. Uberbriickung

3
4 <<<gg<e<

5
6

Sofort-Stop

OT-Stop

Im obigen Beispiel wird aktuell der ,Werkzeugsicherungseingang Nummer 2“ sowie der dazu

programmierte ,Nockeneingang Nummer 4“ visualisiert.

Die Anzeige zeigt immer den Letzten Zyklus (bzw. Hub) des Nockens an,
hierbei wird die Darstellung immer so gewdhlt, dass die Abflanke (bzw. das
Ende) des Nockens am Ende (rechte Seite) der grafischen Anzeige visualisiert
wird.
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6.2 Status-, Fehler- und Uberbriickungsanzeige

Am unteren Bildschirmrand befinden sich die Meldungszeile(n) sowie die Status- und
Uberbriickungsanzeige der Werkzeugsicherung.

Meldungszeile 1 + 2

Statusanzeige der Funktion ,Werkzeugsicherung” (WzS), diese Anzeige / Taste
ermoglicht es beim Antippen die Funktion , Werkzeugsicherung” zu iberbriicken.
Mogliche Anzeige(n):

Grin = Alles i.0. Werkzeugsicherung aktiv und Fehlerfrei

Rot = Es liegt mindestens ein Fehler vor

Gelb = intern Uberbriickt

Orange = extern Uberbriickt

Gelb blinkend = Werkzeugsicherung im Lernmodus

Blau = (Programmier-) Wert gedndert aber noch nicht gespeichert

e Taste flir Meldungsfenster, sowie Quittierungstaste

U Achtung es erfolgt keine automatische Scharfschaltung bei externer
° Uberbriickung!

Beispiel(e):

Werkzeugsicherung extern tberbrickt.

Werkzeugsicherung hat (mindestens) einen Fehler

(== - | I I O O

Werkzeugsicherung intern liberbriickt
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7 Autorisieren

Um das Gerat vor unberechtigten, oder auch Fehleingaben zu schiitzen, verfligt das System lber
eine 5-Stufige Benutzerverwaltung. Nach dem Einschalten ist das Gerat automatisch mit der
niedrigsten Berechtigungsstufe (Bediener) angemeldet.

Um den Benutzerlevel umzustellen, ist es erforderlich sich am Geréat zu autorisieren, dies wird
lber die obere Meniileiste des Systems mit dem gleichnamigen Button ,Autorisieren”
bewerkstelligt.

Systemvorgaben |  Autorisieren Werkzeug ?

12:34 14.04.2014 Bediener 1 ]

Nach Antippen des Feldes ,Autorisieren” (1) erscheint ein Dialogfeld (2), in diesem Dialog
kann der gewiinschte Benutzer mittels der Pfeiltasten ausgewahlt und sofern erforderlich das
dazugehoérende Passwort (3) eingegeben werden.

Nach erfolgter Eingabe des Passworts wechselt die Anzeige auf den gewahlten Benutzer.

Systemvorgaben | Autorisieren Werkzeug

12:34 14.04.2014 Bediener

Benutzername

1
2 <<<<<<<<

3

Benutzerverwaltu

4
5
6

Stop Zahler Saofort-Stop

Ext. Uberbriickung OT-Stop

7.1 Standard-Passworter & Benutzerlevel

Benutzername: ' Benutzerlevel: Passwort:
Bediener Bediener Keines erforderlich
Einrichter Einrichter 111110
Instandhalter Instandhalter 487000
Administrator Administrator *

Supervisor Supervisor ok

*)  Passworter sind nur fiir OEM-Kunden bestimmt (auf Nachfrage erhalten Sie dieses Passwort falls erforderlich)

**)  Passworter sind nur TRsystems bekannt und werden nicht bekanntgegeben.
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8 Funktion Programmieren

Die Funktion Programmieren wird durch Antippen (vgl. Kapitel 6) der Eingangs- oder
Nockenanzeige aufgerufen. In dieser Maske kann die Uberwachungsart, sowie die
dazugehoérenden Einstellungen fir jeden Eingang getrennt eingestellt werden. Diese (Einstell-)
Werte werden werkzeugabhédngig im aktuellen Werkzeug abgespeichert.

Anwendung. Applikation. Praxis.

Taste ,Inbetriebnahme”: Der Zugang zu dieser Maske ist erst ab dem
Benutzerlevel ,Instandhalter” erlaubt. (Beschreibung siehe Kapitel 7)

Taste ,Lernen”: Bei Betdtigung dieser Taste wird der Lernvorgang (sofern
Dynamische Eingdnge parametriert sind) gestartet.

Taste ,,Zurtick”: Wechselt auf die vorherige Seite, bzw. auf das Grundbild

Frei einstellbarer Name des Werkzeugsicherungseingangs, sowie Taste zur Auswahl
der Uberwachungsart.

8.1 Programmieren bzw. Parametrieren eines Werkzeugsicherungseingangs

Durch wiederholtes Antippen der Taste (1) kénnen die verschiedenen Uberwachungsarten in
folgender Reihenfolge durchgeschalten werden:

,Aus“,Statisch 0“,Statisch 1“,Dynamisch®,Aus”

Ane

Fir die Uberwachungsarten ,Aus”, ,Statisch 0“sowie ,Statisch 1“sind keine weiteren
Einstellungen notwendig.

Systeme. Controls. Sensoren.
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8.2 Programmieren der Uberwachung in der Uberwachungsart ,,Dynamisch”

Bei dynamischer Uberwachung, ist das zuordnen eines Nockens zur Uberwachung, sowie die
Angabe des Signalzustandes zum Abfragezeitpunkt erforderlich.

Des Weiteren ist die Angabe der Signal-Flanken vor dem Abfragezeitpunkt erforderlich. Um ein
sog. ,Uberzidhlen” bei schwankender Flankenanzahl zu erméglichen, ist die Eingabe der
Minimalen- sowie Maximalen Flankenanzahl erforderlich. Soll ein exaktes Zdhlen bzw.
Uberwachen erfolgen, miissen Min- und Max Flanken auf denselben Wert programmiert werden.

“”

Das Programmieren bzw. verdndern dieser Parameter ist nur als ., Einrichter
oder héher gestattet. (Siehe hierzu Kapitel 7)

Programmieren

1

8.3 Fehlermeldungen im Betrieb

Auswahl - Taste flr den Signalzustand zum Abfragezeitpunkt. Auswahlmoglichkeiten
,0VY—,24V"—,0..24V"

Auswabhl, des Nockeneingangs zur Abfrage (Eingabe von 1..6 méglich)

Mindestanzahl an Signalflanken zum Abfragezeitpunkt

Maximalanzahl Signalflanken zum Abfragezeitpunkt

Anzeige der Ist-Flanken des letzten Hubes bzw. beim letzten Abfragezeitpunkt

Wahrend dem Betrieb kénnen Fehlermeldungen auftreten, im Folgenden werden diese kurz
beschrieben.

8.3.1 Mogliche Fehlermeldungen bei Statischer Uberwachung:

Statischer Eingang {Bezeichner} falscher Signalzustand
Soll: {Wert} Ist: {Wert}

Beispiel:

Statischer Eingang Input1 falscher Signalzustand

Soll: 1Ist: 0
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8.3.2 Mogliche Fehlermeldungen bei dynamischer Uberwachung

Dynamischer Eingang {Bezeichner} zu wenig Wechsel !
Soll: {Wert} Ist: {Wert}

oe)
®,
(%]

T.
o

Dynamischer Eingang Input1 zu wenig Wechsel !

w
o
~
@
-~
()

Dynamischer Eingang {Bezeichner} zu viele Wechsel !
Soll: {Wert} Ist: {Wert}

oo
®,
(%]

T,
o

Dynamischer Eingang Input1 zu viele Wechsel!

Soll: 2 Ist: 3

{Bezeichner} falscher Signalzustand zum Abfragezeitpunkt !
Soll: {Wert} Ist: {Wert}

w
0}
(%]

=3
o

Input1 falscher Signalzustand zum Abfragezeitpunkt !

Soll: 1 Ist: 0

{Bezeichner} Signalwechsel innerhalb Abfragenocken !
Soll: {Wert} Ist: {Wert}

w
®
(%]

T,
o

Signalwechsel innerhalb Abfragenocken !

Soll: 1 Ist: 0

8.3.3 Fehlermeldungen der Nockeniiberwachung

Das System (iberwacht die Signalwechsel der verwendeten Nocken. Wird mehr als ein Nocken
verwendet, so werden diese gegenseitig liberwacht.

{Bezeichner} Nockenitberwachung
|

=z
0
Q
~
0
5
=z
0
Q
~
0
5
5
-
3
3
0!
o]
N
o
)
o)
5
'_l
Q
=
0
Q
5
0
0]
'_l

Beispiel

Input6 Nockeniiberwachung

Nocken 5 zu wenig Wechsel !
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9 Funktion Inbetriebnahme

Die Maske ,,Inbetriebnahme” erlaubt es ab dem Benutzerlevel ,Instandhalter”, einige Uber alle
Werkzeuge einheitliche Parameter einzustellen.

Eingabefeld um den Nocken fiur Stlckzahler, sowie Hubzahlanzeige festzulegen.
Erlaubter Eingabebereich =1..6

Eingabefeld um die maximale Anzahl an (berbriickten Hiben (nur interne
Uberbriickung) festzulegen. Nach Ablauf dieser Hiibe wird die Werkzeugsicherung

automatisch aktiv bzw. scharf geschaltet.

Anzahl der Lernhiibe fiir dynamische Eingange.

Taste ,,Zurtick” wechselt zur vorhergehenden Seite.
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10 Z&hler
Das System verflgt Gber insgesamt 2 Stlickzéhler (Gesamtstiickzahl / Losgrdsse)

Die Zahler kénnen Uber die Zahlermaske Parametriert werden. Sofern von extern angeschlossen,
koénnen die Stiickzahler von extern (24V Signal) gesperrt werden. Dies kann unter Umstanden fir
das Umristen, bzw. Einrichten der Maschine sinnvoll sein, denn die so produzierten Teile werden
dann nicht mitgezahlt.

Es kdnnen ,Teile pro Hub”undauch die ,Hibe pro Teil” programmiert werden.

Sobald ein Zahler seinen Sollwert erreicht hat, wird der Ausgang OT-Stop aktiv (0).

Gesamtstickzahl

Anwendung. Applikation. Praxis.

Zahler Ein-/Ausschalten

Freitextbezeichner des Zihlers

sRestlaufzeit” & ,Fertigzeit”- Anzeige (nur im eingekuppelten Zustand). Es
wird die Restlaufzeit berechnet die bei der aktuellen Hubzahl bendétigt wird bis der
Sollwert des Zahlers erreicht wird.

Taste ,,Zurtick” wechselt auf die vorherige Seite, bzw. auf das Grundbild.

° ,Sollwert”/,Istwert” sowie ,Hiibe/Teil“und,Teile/Hub”

Systeme. Controls. Sensoren.
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11 Werkzeugverwaltung

Die Werkzeugverwaltung dient dazu, die Einstellungen & Programmierungen dauerhaft zu
speichern. Hierzu kdnnen im System beliebig* viele Werkzeuge angelegt werden.

"

Um ein Werkzeug anzulegen, oder zu laden ist mindestens der Benutzerlevel ,Einrichter”
erforderlich.

Die Werkzeugverwaltung wird Uber das Feld ,Werkzeug” (1) am oberen Bildschirmrand
aufgerufen.

unidor Systemvorgaben |  Autorisieren Werkzeug ?
) P — 1

TRsystems gmbh | 534 14 042014 |  Einrichter 8792 n

11.1 Grundbildschirm der Werkzeugverwaltung

Der Grundbildschirm der Werkzeugverwaltung zeigt das aktuell gewahlte Werkzeug, sowie dessen
Freitextbezeichner (Werkzeug Name) an.

unimr Systemvorgaben | Autorisieren Werkzeug ?

TRsystems gmbh | 15-34 1404 2014 |  Einrichter 8792 n

Werkzeugverwaltung

Anwendung. Applikation. Praxis.

Werkzeug
wihlen

Werkzeug
konfigurieren

Taste ,Werkzeug wahlen”, wahlt ein bereits vorhandenes Werkzeug, oder

Q erlaubt es Werkzeuge anzulegen oder auch zu I6schen.

aktives Werkzeug
8792

Werkzeug Name
Contact spring

Aktuelles (geladenes) Werkzeug

Taste ,Werkzeug konfigurieren®, erlaubt es bspw. ein Vorgabewerkzeug zu
speichern.

Datensicherungs-Optionen (bei vorhandenem USB-Speicher-Stick)

*)  Abhdngig vom freien Speicherplatz

Systeme. Controls. Sensoren.
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11.2 Werkzeug wahlen

Nach Tastendruck auf die Taste ,Wlerkzeug wahlen” erscheint folgende Maske.

Werkzeugverwaltung Werkzeug wahlen

Werkzeug suchen o

Werkzeuge

1
2
4711
8792

Neues Werkzeug
Kopieren 4
Werkzeug
8792
Werkzeugname
. Contact spring

Die Maske ist in verschiedene Bereiche unterteilt. Jeder Bereich ist fiir eine spezifische Funktion

zustandig.

In der Liste selektiertes Werkzeug kopieren

In der Liste selektiertes Werkzeug I6schen

Werkzeug - Informationen zum aktuell in der Liste selektierten Werkzeug.

Eingabefeld zur Neu-Anlage eines Werkzeuges.

In der Liste selektiertes Werkzeug tibernehmen bzw. laden.

© by TRsystems GmbH e 75179 Pforzheim ¢ www.unidor.de e Tel.: (+49) (0)7231/3152 0
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11.3 Neues Werkzeug anlegen

I

-y .
' gmdobrh
~. 3Stems gm

Um ein neues Werkzeug anzulegen, muss das Eingabefeld ,Neues Werkzeug” (3) angetippt
werden. Daraufhin erscheint die Bildschirmtastatur und fordert damit zur Eingabe eines

Werkzeugnamens auf.

il ] I I

. Werkzeugverwaltung Werkzeug wahlen

Neues Werkzeug ‘ ‘Werkzeug suchen
Kopieren | (_I_) ABC Esc| ¢
7 8 9 -
Laschen
4 5 6 +
Ubernahme
P
Werkzeug 1 2 3
8792
Werkzeugname 0 4\ \l/
- Contact spring T

Nach der Eingabe eines giiltigen Werkzeugnamens, muss die Eingabe mit der ,Enter-Taste” ‘

bestatigt werden.

Neues Werkzeug ‘ ‘ Werkzeug suchen ‘ I
'COntaCt A1| (—I—) 123 Esc e Tab <= == top dWI'I +

1 2 3 4 5 6 7 8 9 -

Q| W E R T Z U | 0 U

A S D F G H J K L A

Y X/ c|Vv B N M abc
Werkzeug | | |

Nach Tastendruck auf die ,Enter-Taste” wird Uber eine Dialog-Box nachgefragt ob das neue
Werkzeug angelegt werden soll. Dieses Fenster mit ,,Ja“ bestatigen.

i Werkzeug nicht gefunden, Werkzeug "Contact A1" anlegen ?

([

J [ Abbrechen j

Nach Bestatigung kann noch ein Klartextbezeichner eingegeben werden.
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Eingabe des Klartextbezeichners ,Werkzeugname”.

Nach Bestatigung mit ,Enter” wird ber ein weiteres Dialogfeld abgefragt, ob das Werkzeug nun
gespeichert werden soll.

Anwendung. Applikation. Pragis.

Nach Antippen des Buttons ,Ja“ wird das Werkzeug in die Liste eingetragen.

1
2

4711

8792
Contact A1

Um das neu angelegte Werkzeug nun zu bearbeiten, muss dieses als aktuelles Werkzeug geladen
werden. Hierzu sollte wie im folgenden Kapitel beschrieben vorgegangen werden.

Systeme. Controls. Sensoren.
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11.4 Bestehendes Werkzeug laden / aufrufen
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Um ein bereits bestehendes Werkzeug zu laden, wird zuerst das gewlinschte Werkzeug in der
Werkzeug Liste ausgewdhlt. Danach kann durch Tastendruck auf ,Ubernahme” das selektierte
Werkzeug geladen werden.

Wahrend des Ladevorganges wird ein Fenster mit einer Fortschrittsanzeige angezeigt.

Nach erfolgtem Ladevorgang wechselt die Anzeige auf das aktuell geladene Werkzeug.

Zurtick

Zusatzlich wird in der Meldungszeile ein Hinweis ausgegeben.
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11.5 Vorhandenes Werkzeug l6schen

Hierzu wird die Taste ,Werkzeug 1&schen” betdtigt. Die Anzeige wechselt dann auf die
Loschansicht.

Werkzeugverwaltung Werkzeug wahlen Werkzeug loschen

Werkzeug suchen

Werkzeuge
1

2

4711

8792

Contact A1

Werkzeug
Contact A1

Werkzeugname
145.132.28.17

Zuriick

WZ-Nummer zum Léschen auswahlen --

Um nun ein Werkzeug zu l6schen wird zuerst das Werkzeug in der Liste ausgewahlt und danach
per Tastendruck auf die Tasten-Fliche ,L&schen” geldoscht. Zur Sicherheit dass nicht
versehentlich ein Werkzeug gel6scht wird erscheint ein Fenster zur Bestdtigung.

r@\ Wollen Sie Werkzeug "Contact A1" jetzt |dschen ?
. *

(. ) nNen

Durch Tastendruck auf ,,Ja“ werden alle Werkzeugdaten zu diesem Werkzeug geldscht.

Mit Tastendruck auf ,Nein“ wird der Loéschvorgang abgebrochen.

Es kénnen nur Werkzeuge geldscht werden die nicht geladen sind!
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12 EG-Konformitatserklarung

Hersteller: TRsystems GmbH, Systembereich Unidor

Werk: Unidor, Freiburger Stralle 3, D-75179 Pforzheim

bestatigen fir das

Produkt: smartDIE-PRO 6
Geratetyp: smartLINE
Modellname: smartDIE-PRO 6

die Ubereinstimmung mit der EG-Richtlinie 89/392/EWG und folgenden Standards:
v EN 60 204.1, elektrische Ausriistung fiir Industriemaschinen
v" Elektromagnetische Vertraglichkeit 89/336/EWG IEC 801 Teile 1, 2, 4
v EN 55011 Funkstérspannung
v EN 55022 Funkstérstrahlung
v VDE 0100, VDE 0113, EN 60204

Herausgegeben von: TRsystems GmbH, Systembereich Unidor
Datum: 06 Oktober 2014
Ort: Pforzheim, Deutschland
RoHS-konform
gemaB 2011/65/EU

b
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